A2a 1. zarthelyi A-L

o0
1. Szamitsuk ki a / dx improprius integralt.
6

1
¢/ (dx + 3)4
2. Hatéarozzuk meg az (1, 3, 2) pont tavolsagat attodl a siktdl,
melynek normdlvektora (4,0,—3) és dtmegy a (2,5,3)
ponton.
3. Oldjuk meg az alabbi egyenletrendszert.
3x1+ Txo +4x3+ 24 =6
2x1 + 620 + 4x3 4+ 224 = 4
3x1 + 8x9 + x3 + 214 =2

4. Szamitsuk ki az aldbbi matrix inverzét.

2 4 2
3 1 2
2 01

Minden feladat azonos pontértékii.

A2a 1. zarthelyi M1

o0
1. Szémitsuk ki a / dx improprius integralt.
3

1
{/(3x — 1)
2. Bontsuk fel az (5,—1,0) vektort a (2,1, —2) vektorral

parhuzamos, és arra merdleges Osszetevikre.
3. Oldjuk meg az alabbi egyenletrendszert.
2@y +4xo + 3x3 + 204 =7
3r1 +6x9 + 223 + x4 = 2
T, + 2x9 +3x3 +4x4 =5

4. Szamitsuk ki az aldbbi matrix inverzét.

2 31
1 2 0
3 5 3

Minden feladat azonos pontértékii.

A masodik oldalon a végeredmények.

A2a 1. zarthelyi M-Z

1. Szamitsuk ki a dz improprius integralt.

° 5
/4 V(x—4)4
2. Bontsuk fel a (2,—2,4) vektort a (2,1,3) vektorral
parhuzamos, és arra meréleges Gsszetevokre.
3. Oldjuk meg az alabbi egyenletrendszert.
20 +3y+2=6
3r+y+z2z=>5
2r+y+2z=5
3r+2y+32=6

4. Szamitsuk ki az aldbbi matrix inverzét.

2 6 0
3 5 1
2 3 1

Minden feladat azonos pontértékii.

A2a 1. zarthelyi M2, M3

12 1
s 2z -8y

2. frjuk fel annak a siknak az egyenletét, mely parhuzamos
a (3,5,—2) és a (0,1,4) vektorral, tovdbbd dtmegy az
(1,2, 3) ponton.

1. Szamitsuk ki a dx improprius integralt.

3. Oldjuk meg az alabbi egyenletrendszert.
2r+y+3z=11
r+3y+2z=4
3r+2y+2=9
20 +3y+z2=35

4. Szdmitsuk ki az aldbbi méatrix inverzét.

2 0 2
3 1 2
1 1 1

Minden feladat azonos pontértéki.



A-L M-Z

1
11 1. 25
2. 4x — 3z = —1 a sk egyenlete, a keresett tédvolsdg pedig 2. parhuzamos: (2,1, 3) merdleges: (0,—3,1).
1

5 3. Nincs megoldas.
3. Az x4 € R szabad paraméterrel: A
1 =3+ 214 —11 i’» —i)
To = —1- Ty % -3 4
T3 = 1
4. )
s -2 3
i -1 1
2
-1 4 -5
M2, M3
1. 4
2. 222 —12y+32="7
3.
M1
L1 =3
8 y = -1
2. péarhuzamos: (2,1, —2) meréleges: (3, —2,2). 2 =2
3. Az x5 € R szabad paraméterrel: A
’ 1
r1 = —2— 2.’E2 _? 1 -1
_ -z 0 1
T3 =5 1 -1 1
Ty = —2
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